
MODERN HIGH TECHNOLOGIES   №11, 2012

54 MATERIALS OF CONFERENCES

производственные составы ДСВКМ (таблица), 
определены их физико-механические характе-
ристики, а также коэффициенты химической 
и атмосферостойкости;

– разработаны технологические линии и ре-
гламенты производства изделий, в том числе 
железнодорожных шпал и брусьев стрелочных 
переводов, методом литьевого виброформова-

ния (отливки), снабженных новым видом узла 
крепления к ним рельсов; 

– определены области применения из ДСВКМ 
на объектах промышленного и транспортного 
строительства для изделий специального назна-
чения, применяемых в суровых условиях эксплу-
атации, доказана их экологическая безопасность 
и технико-экономическая эффективность.

Модифицированный состав ДСВКМ со щепой на одно изделие и 1 м3 
с использованием патента № 2098375

№ 
п/п

Компоненты 
ДСВКМ, Кi

Состав Содержание компонентов, Рi

м.ч.  % по массе – Мi в изделии в 1 м3

1 ФАМ 5,58 18,6 33,6 280
2 БСК 1,38 4,6 8,4 70
3 П и ПМ 16,35 54,5 98,0 817
5 Гр 1,17 3,9 7,0 58,0
6 ПО 1,17 3,9 7,0 58,0
7 СС 0,84 2,8 5,0 42,0
8 Щ + ОММ* 3,51 11,7 21,0 175

Итого: 30,0 м.ч. 100 % Ри = 180 кг 1500 кг

П р и м е ч а н и е :  фурфуролацетоновая смола (ФАМ) – вяжущее, бензолсульфокислота (БСК) – 
катализатор ее отверждения, песок (П), наполнители в виде графитовой и пиритовой муки (Гр, 
ПО), стеклосетка (СС) и кусковые отходы переработки древесины (Щ) – армирующие заполнители, 
ОММ* – отработанное машинное масло, применяемое для защиты заполнителей.

Так, ожидаемый экономический эффект 
с учетом эксплуатационных расходов при запла-
нированном выпуске 375 тыс. штук шпал в год 
составит 130 млн. рублей (по сравнению с дере-
вянными) и 16 млн. рублей (по сравнению с же-
лезобетонными). 
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Бурный рост городского автотранспорта 
привел к необходимости разработки машин, не 
загрязняющих воздушные бассейны выхлоп-
ными газами, имеющих низкий уровень шума 
и прогрессивные конструктивные решения. 
Современные технические системы имеют ряд 
недостатков по своим техническим и экономи-
ческим показателям за счет наличия редуктора, 
т.к. всегда предполагается определенный про-
цент потерь передаваемой мощности за счет сил 
трения [1]. Новая концепция безредукторного 
привода исключает многие механические поте-
ри между двигателем и рабочим агрегатом. При 
выполнении привода ведущих колес по типу 
«мотор-колесо», в едином агрегате конструктив-

но объединены тяговый электродвигатель и ме-
ханическая передача, соединяющая его с колес-
ным движителем [2].

В качестве двигателя безредукторного при-
вода выбран и спроектирован вариант бескон-
тактной синхронной электрической машины 
с кольцевой обмоткой на статоре и высококоэр-
цитивными постоянными магнитами на роторе, 
что обеспечивает более широкие функциональ-
ные возможности в самых тяжелых условиях 
и режимах по сравнению с асинхронной. При 
этом для большинства объектов управления бес-
контактный двигатель выполняется тихоходным. 
Высокий КПД – характерный признак такого 
низкооборотного, но высокомоментного двига-
теля с частотным управлением [3]. Магнитоэлек-
трический двигатель способен также работать 
в режиме генератора электрической энергии. 
Конструкция якоря электрической машины по-
зволяет упростить обмотку, обеспечить надежное 
крепление обмотки к сердечнику, защитить об-
мотку от различных воздействий. За счет очень 
малых лобовых частей кольцевой обмотки элек-
трическая машина имеет лучшие энергетические 
и массогабаритные характеристики.
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